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成都深视智能旋转平台
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线阵相机，机顾名思义是呈“线”状的。虽然也是二维图象，但极长，几K的长度，而宽度却
只有几个象素的而已。一般上只在两种情况下使用这种相机：一、被测视野为细长的带状。如滚
筒上检测的问题。就是“关心的目标物特征分布在直线上”。二、需要极大的视野或极高的精度。
在第二种情况下（需要极大的视野或极高的精度），就需要用激发装置多次激发相机，进行多次
拍照，再将所拍下的多幅“条”形图象，合并成一张巨大的图。因此，用线阵型相机，必须用可
以支持线阵型相机的采集卡。记得EURESYS有这个功能，其软件包中有合并“条”形图象的函数。
比较大的好象可以合并出8M的图象来。简易型旋转平台优势在哪里？成都深视智能旋转平台

前段时间国内备受关注的两大手机品牌，苹果、华为相继发布2019年度旗舰手机。无论
是iPhone11还是华为Mate30Pro，两者均基于3D传感技术进行深度强化。3D传感究竟有何魅力，
竟让一众主流手机品牌如此钟情？

智能手机厂商钟情3D传感摄像头

2017年起至今苹果一直推崇基于3D传感技术的FaceID，由此实现安全快捷的3D面部识别，可极大
提升验证和支付等环节的便利性。为了实现3D传感与屏的完美融合，OPPOFindX采用的是全隐藏
式3D摄像头模组，在解锁时镜头自动弹出进行3D人脸识别，独特的伸缩设计至今仍被众多用户
津津乐道。 成都深视智能旋转平台深圳匠信智能生产的简易型旋转平台性能强大，价格实惠，软
件操作简单。

双目结构光系统

相位法：近年来基于相位的光栅投影三维轮廓测童技术有了很大的发展，将光栅图案投射到被测
物表面，受物体高度的调制，光栅条纹发生形变，这种变形条纹可解释为相位和振幅均被调制的
空间载波信号。采集变形条纹并且对其进行解调可以得到包含高度信息的相位变化，然后根据三
角法原理计算出高度，这类方法又称为相位法。基于相位测量的三维轮廓测量技术的理论依据也
是光学三角法，但与光学三角法的轮廓术有所不同，它不直接去寻找和判断由于物体高度变动后
的像点，而是通过相位测量间接地实现，由于相位信息的参与，使得这类方法与单纯光学三角法
有很大区别。

3D传感技术可感知物体的3D结构

3D结构光（StructuredLight）是将激光散斑图像投射到物体表面，由摄像头接收采集物体表面反射
的信息，根据物体造成的光信号变化计算出物置和深度信息，识别精度能达到1mm，在性能相当
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的情况下，结构光比ToF消耗的功耗更少。目前苹果全系支持FaceID的机型、市面上主流的3D刷
脸支付均为3D结构光技术，更为适合应用在近距离面部识别验证等场景。

TOF飞行时间法（Time-of-Flight）则是通过传感器，捕捉近红外光从发射到接收的飞行时间差来判
断并计算出物体的距离信息，这种方式具有实时性较好的特点，相对3D结构光算法比较简单，可
测量较远距离（一般在100m以内），比如华为Mate30Pro推出的“隔空操控”操作功能便基
于TOF技术捕捉手势动作，相对来说TOF更加适合远距离的应用。两种技术解决方案各有优势，
适配于不用的应用需求及其领域，可以肯定的是，3D视觉技术已经成为智能终端必不可少的AI“慧
眼”。 LMI使用的简易型旋转平台是谁生产的？

3D视觉测量不仅拥有着更为丰富、更为强大的功能，还有着更加便捷的操作。在耐用性和维护管
理方面也表现更为出色。

1、精度高在快递物流行业中，测量精度一直是企业关注的重点。以异方科技采用了3D视觉测量
技术的产品Goodscan200B为例，其体积测量平均精度能够达到±3mm，这是传统的测量光幕所无
法达到的。

2、测量速度D视觉测量采用3D镜头+算法的测量模式，测量迅速，能够在1秒之内得出测量结果。
而测量光幕则主要需要依靠传送带滚动速度，通常要几秒才能完成一件物品的测量。

3、适配性强测量光幕只能对形状规则的物体进行测量，相比而言，3D视觉测量则可以忽视对物体
形状的要求进行测量操作。同时，测量光幕在测量时需要物体存在相对运动，而3D视觉测量对于
动态或者静态的物体都可以测量。

4、抗干扰能力强测量光幕是一种特殊的光电传感器，通过红外线的发射和接收来实现测量。当仪
器所处环境存在强光时，光幕的发射端和接收端便会受到影响，进而直接影响到仪器的使用。3D
视觉测量仪器则并不存在这一问题。 深圳匠信智能简易型旋转平台兼容性强。成都深视智能旋转
平台

匠信智能的简易型旋转平台可以实现柔性产品的残缺检测。成都深视智能旋转平台

主要参数

分辨率（Resolution）：相机每次采集图像的像素点数（Pixels），对于数字相机机一般是直接与光电
传感器的像元数对应的，对于模拟相机机则是取决于视频制式，PAL制为768*576，NTSC制
为640*480。

像素深度（PixelDepth）：即每像素数据的位数，一般常用的是8Bit，对于数字相机机一般还会
有10Bit、12Bit等。

比较大帧率（FrameRate）/行频（LineRate）：相机机采集传输图像的速率，对于面阵相机机一般为
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每秒采集的帧数（Frames/Sec.），对于线阵相机机为每秒采集的行数（Hz）。

曝光方式（Exposure）和快门速度（Shutter）：对于线阵相机机都是逐行曝光的方式，可以选择固定
行频和外触发同步的采集方式，曝光时间可以与行周期一致，也可以设定一个固定的时间；面阵
相机机有帧曝光、场曝光和滚动行曝光等几种常见方式，数字相机机一般都提供外触发采图的功
能。快门速度一般可到10微秒，高速相机机还可以更快。

成都深视智能旋转平台

深圳市匠信智能科技有限公司是一家主要是经营3D便携式运动平台，高精密检测平台、旋转
平台、线扫平台、滚筒平台、XYZ平台、打光架、2D及3D一体式检测平台、2D不带显示器便携式检
测平台，2D带显示器便携式检测平台、实验室平台、展厅平台。的公司，致力于发展为创新务实、
诚实可信的企业。深圳匠信智能深耕行业多年，始终以客户的需求为向导，为客户提供高品质的
检测平台， 实验室平台，展厅平台，视觉配件和工业显示器。深圳匠信智能致力于把技术上的
创新展现成对用户产品上的贴心，为用户带来良好体验。深圳匠信智能始终关注机械及行业设备
行业。满足市场需求，提高产品价值，是我们前行的力量。


